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| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH



1. Wstep

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSafwymagania dotyce wykonania
i odbioru robét zwizanych z:

— odtworzeniem trasy drogowej
— wyznaczanie punktéw wysokciowych

w ramach przebudowy ul. Wierzbowej, Leszczynowejasianowej i Kolejowe] w
Orzechowie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktirperetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w e 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwiazanych z wszystkimi czyngoiami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie
w terenie przebiegu trasy drogowej oraz pefoa obiektéw inynierskich.

Zakres robot w terenie obejmuije:

— zabezpieczenie lub przeniesienie geodezyjnych pPunkpoligonowych i
reperow,

— wytyczenie lub odtworzenie trasy drogowej,

— wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe punktéw gtdwnych osi trasy i punktéw
wysokaciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&owych (reperéw roboczych),

— wyznaczenie przekrojbw poprzecznych z ewentualnymytyezeniem
dodatkowych przekrojéw,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrooh przed zniszczeniem
i oznakowanie w sposob utatwiay odszukanie oraz odtworzenie punktéw
zlikwidowanych

— odtworzenie punktow referencyjnych w osi jezdni @cpotkéw betonowych
»Swiadkow” w koronie drogi

— wykonanie mapy geodezyjnej powykonawczej, inwer#acyjnej sytuacyjno
wysokaciowe] przygtej w  Gsrodku  Dokumentacji  Geodezyjno —
Kartograficzne] (3 egzemplarze).

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokgciowych

W zakres robo6t pomiarowych, zwanych =z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokaciowych wchodaz:

a) pomiar wysokéciowy w osi i innych charakterystycznych miejscacsy,

b) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysésiowych (reperéw roboczych),

C) wyznaczenie parametrow tukow pionowych i poziolmyc

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych w miejscdwrakterystycznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochracta przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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1.4.0Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkoweazor
pocztkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Swiadek punktu granicznego- stupek z betonu B 25 zbrojonego 4tami @ 10 mm,
pomalowany nazoitto z wyttoczonym napisem PAS DROGOWY. Stupek o
wymiarach: przekroj poprzeczny 12x10 cm, digd00 cm (w tym 50 cm wkopany
w grunt).

1.4.3. Geodezyjne stupki granicznébetonowe z betonu B 25) stabilizowane w punktach
granicznych pasa drogowego.

1.4.4. Pozostale ok&enia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami iz definiciami podanymi w ST D-086.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

1.5.0go6lne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne
pkt 1.5.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtownych trasy najestosowd, dla punktow utrwalanych
w istniepcej nawierzchni bolce stalowesdnicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

Pale drewniane umieszczone poza gramabét ziemnych, w gsiedztwie punktow
zatamania trasy, powinny ntiérednic; od 0,15 do 0,20 m i dtugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05
do 0,08 m i dtugéci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istamiej nawierzchni
bolce stalowdrednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadek punktu granicznego o wymiarach 12x10x100cm betonu B-25
wibroprasowanego, pomalowanego na potowy:@to z czarnym wyttoczonym napisem
,PAS DROGOWY”", druga potowawiadka (czs¢ ktéra kzdzie osadzona w gruncie)
pomalowana lepikiem asfaltowym (zgodny z zat. rysem)

Elementy przed zastosowaniem do stabilizacji powirtm¢ zaakceptowane przez
Inzyniera

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.
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3.2. Sprt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysgkoyvych naley stosowa
nastpujacy sprzt:

— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- faty,

— tasmy stalowe, szpilki,
— samochdd dostawczy.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jejkiaw wysokaciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiop pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatdw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy oma przewozi dowolnymi srodkami
transportu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z obogdujacymi Instrukcjami
GUGIK przez osoby posiadgie odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Dane dotyczce osnowy geodezyjnej poziomej i wységiowe] oraz punktow
granicznych naley pobr& ze skladnicy odpowiedniego s@dka Dokumentacii
Geodezyjnej i Kartograficznej (zgodnie z obemijacymi przepisami — Ustawa Prawo
Geodezyjne i Kartograficzne - tylko jednostka wyawstwa geodezyjnego m® zgtaszéa
roboty i pobiera materiaty z ODGIK).

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rzdne terenu istotnie #fia sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadoio tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim
rejonie nie powinno byzmieniane przed pogliiem odpowiedniej decyzji przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i puniigsrednie osi trasy mugzby¢
zaopatrzone w oznaczenia oitegace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystyk
i potozenie tych punktow.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpgy¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przez/hera.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgonszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. Wszystkie pozostate prasmiarowe konieczne dla
prawidtowej realizacji rob6t nate do obowizkow Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punkiw wysokaciowych

Punkty te powinny by zastabilizowane przyzyciu palikéw drewnianych lub stupkéw
betonowych, a tale dowhzane do punktéw pomocniczych. Max odlggtomiedzy
punktami gtdwnymi na odcinkach prostych nie aa@rzekracza 500m. Max odleghx
miedzy reperami roboczymi wzdtirasy powinna wyno&i500m.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robét zadanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygzych.

Rzedne reperéw roboczych nale okreila¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd
niwelacji po wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km,ostipc niwelacg podwojra
w nawizaniu do reperow patwowych.

Repery robocze powinny Bbywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigraj
wyrazne i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegogadne;.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne
dane

geodezyjne przekazane przez Zamayergo, przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachsrpdnich
w odlegtaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdescz nie rzadziej i
co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej syt w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm
dla pozostatych drog. Rdne niwelety punktéw osi trasy naje wyznaczy z
doktadndcia do 1 cm w stosunku do ganych niwelety okrdonych w dokumentacji
projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robot
zashpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wnizonych poza granicobét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw
i wykopow na powierzchni terenu (oktenie granicy robot), zgodnie z dokumengaci
projektowa oraz w miejscach wymag@ych uzupetlnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowapyeéz Irzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopdw naky stosowa dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy nalgy stosowa w przypadku nasypow o wysol@
przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nit 1 metr. Odlegte¢ migdzy palikami
lub wiechami nalgy dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owj.
Odlegta¢ ta co najmniej powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢c wykonanie nasypow i
wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumeniggjojektows.

5.6. Oznaczenie granicy pasa drogowego

Oznaczenie granicy pasa drogowego pdldgazie na wyznaczeniu, zastabilizowaniu
I oznakowaniu przez uprawnionego geedgtanicy pasa drogowego. Geodetahe
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wykonywat powysze wyznaczenie, zastabilizawanie i oznakowani@ jpiasgowego na
odcinku wykonywanej przebudowy staraniem i na kodstkonawcy robot. Geodeta
powinien przeprowadéi odpowiedm procedug¢ celem ustalenia 1 oznakowania
faktycznych granic pasa drogowego. W przypadku gdynica pasa drogowegedzie
przebiegd w koronie drogi lub przez wdzenia drogi (np. chodniki) geodeta winien
przygotowa dokumentagj niezkedna do regulacji stanu prawnego pasa drogowego w celu
doprowadzenia zgodio pasa drogowego z Ustaw drogach publicznych . po regulacii
stanu prawnego Wykonawca zastabilizuje grapi&sa drogowego za pomgdaetonowych
punktow granicznych i betonowycéwiadkow punktéw granicznych. Betonowe stupki
graniczne naley wkopa w miejscach charakterystycznych granicy pasa dvego (na
zatamaniach granicy i na granicy dziatedsiadupcych z pasem drogowympwiadek
punktu granicznego winien byusytuowany w miejscach charakterystycznych pasa
drogowego na (zatamaniach trasy granicy) jednakzadziej nt 200m. Betonowe stupki
graniczne i betonowyswiadek punktu granicznego zosganvykonane staraniem
Wykonawcy. Powysze prefabrykaty mugdy¢ zaakceptowane przezzymiera.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzté wedtug ogolnych zasad oklenych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7)

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@\MJymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest:

— ryczalt - odtworzonej trasy w terenie,
— ryczal - wykonanie geodezyjnej dokumentacji powykaczej robot.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-000@0Wymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasgfe na podstawie
szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub piaitu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada ignierowi.

Odbior robot zwizanych z wykonaniem mapy geodezyjnej powykonawnasgpuje
po przedigeniu Inzynierowi map powykonawczych peiadczonych przez €odek
Dokumentacji Geodezyjno-Kartograficznej wraz z bigina dokumentag geodezyja.
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9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotyaze podstawy platrssi podano w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:

— zabezpieczenie lub przeniesienie geodezyjnych pungbligonowych

— wyznaczenie osi trasy i punktéw wysdékmwych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&owych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnymytyezeniem
dodatkowych przekrojéw,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrooh przed zniszczeniem
i oznakowanie  ufatwiate odszukanie oraz  odtworzenie  punktéw
zlikwidowanych,

— odtworzenie punktéw referencyjnych w osi jezdnizofaviadkéw (pachotkéw
betonowych) w koronie drogi,

— wykonanie mapy geodezyjnej powykonawczej, inwermaggej, sytuacyjno-
wysokasciowe] przygtej w Gsrodku Dokumentacji Geodezyjno-Kartograficznej
oraz informagi o zgodnéci usytuowania obiektu budowlanego z projektem
zagospodarowania dziafki lub ogisstwach od projektu
— 3 egzemplarze

10. Przepisy zwazane

10.1. Przepisy, instrukcje geodezyjne i normy

1.

Instrukcja techniczna O-1. Ogdlne zasady wykomywgprac geodezyjnych, GUGIK
Wydanie czwarte 1998

Instrukcja techniczna 0O-1/0-2. Ogolne zasady wykmnia prac geodezyjnych
i kartograficznych, GUGIK Wydanie gie 2001.

Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK Wydaniatei
zmienione 2001

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugastycji, GUGIK Wydanie pite 1988
Instrukcja techniczna G-3.1. Pomiary i opracowasalizacyjne, GUGIK Wydanie 2007

Instrukcja techniczna G-4.1 Pomiary sytuacyjne wysokaciowe metodami
bezpdrednimi, GUGIK Wydanie 2007

Norma BN-67/6744-09

Ustawa z dn. 17.05.1989 r. - Prawo geodezyjrartograficzne (Dz.U. 2016 poz. 1629:
Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Krglz dnia 10 wrzénia 2016r.
w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu - zrmpéjszymi zmianami).
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10.2. Instrukcje geodezyjne — wycofane lub nieaktliae

9. Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa gegdazBUGIK Wydanie czwarte 1986
10. Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyfBgGiK Wydanie drugie 1987

11. Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizaey[@UGIK Wydanie drugie 1987

12. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmg/sokasciowe, GUGIK Wydanie trzecie
1988
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